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Asentamientos Instantaneos.

Método de Schmertmann

El método de Schmertmann (1970) permite calcular el asentamiento instantaneo generado por la
aplicacion de una carga, teniendo como informacién bdsica la rigidez de las capas que forman el perfil
de suelo. El método propone, a fin de contemplar las tensiones inducidas por la carga eterna, una
distribucién de la tensién triangular simplificada. Para considerar efectos de asentamientos
dependientes del tiempo (comportamiento reoldgico, fluencia), se incluye un factor de tiempo.

La ecuacion de célculo es:
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Donde

C1, es el coeficiente de correccién de las deformaciones por efecto de la excavacion de suelo para la
aplicaciéon de la carga. Este coeficiente no puede ser inferior a 0,50. La ecuacion del coeficiente
es:
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20,

C1:1_

Oext = presion efectiva en el plano de contacto de la base
0, = presion efectiva del suelo en el plano de contacto de la base.

C;, el coeficiente de correccion por tiempo (efectos de creep). La ecuacién de este coeficiente es de la
forma:

t
C:=1+0,2 (log ﬁ)

t = tiempo (afos)
Es;, es el médulo de deformacion de la capa i
Az, es el espesor de la capa

l,i, es el factor de influencia en el centro de la capa |, definido como se describe mas adelante.



Elaborado por:

Dr. Ing. Marcelo Zeballos Universidad

Nacional
de Coérdoba

Factor de Influencia.

El factor de influencia, /, estd basado en una aproximacién en la distribucidon de deformaciones debajo
de la base. Hay dos formulaciones de aplicacion para este coeficiente; la original de 1970 y la
aproximacion mejorada de 1978.

Formulacion de 1970.

El factor de deformacion I, se incrementa linealmente desde cero en el fondo de la base hasta un
maximo de 0,60 a una profundidad de 0,5B, respecto del plano de apoyo de la base con ancho B.
Luego, el factor de deformacidn decrece linealmente hasta cero a una profundidad de 2B, respecto
del plano de apoyo de la base. La distribucidn es la indicada en la Figura 1.
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Figura 1.Factor de influencia segiin Schmertmann (1970)
Formulacién de 1978

La ecuacion para establecer el valor maximo del factor de deformacién es:

O-O
I, = 0,50 + 0,10( )

Oext

La forma del diagram de /,, depende del tipo de carga aplicada. Para cargas axilsimétricas (Aplicadas
en bases circularres o cuadradas) el maximo de /,, se alcanza a una profundidad igual a B/2. Para el
caso de deformaciones planas (longitude de area cargada mayor a 10 veces el ancho) el maximo de
l,, se produce a una profundidad igual a B.


https://www.rocscience.com/settlecalc/schmerthelp.html#references
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La distribucion de los valores de I, (segun la Figura siguiente) se calculan como sigue:

e Carga Axilsimétrica: /, varia linealmente desde 0.1 en el plano de la base, hasta el valor maximo
I,p a una profundidad de B/2. El factor de deformaciones se anula a una profundiad de 2B.

e Carga en Deformaciones Planas: /, varia linealmente entre 0.2 en el plano de apoyo de la base
hasta el maximo, I, a la profundiad B. El factor de anula a la profundidad igual a 4B.

e Casos Intermedios. En los casos en los cuales el drea carga tiene un lado menor a 10 veces el
ancho, el factor de deformacién y la forma de diagrama de factor se interpola entre los casos
anteriores.
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