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@ Sélido elastico
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Es aquel que, frente a unas
acciones exteriores, se deforma,
pero que una vez que han
desaparecido estas acciones,
recupera su forma primitiva.

Esto sucede siempre y cuando no se hayan
superado unos valores que hubieran producido
rotura o deformacion irreversible. La deformacion
elastica es reversible



O Esfuerzos mecanicos
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o Ensayo de traccion

» Deformacion (g)
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o Deformacion elastica. Ley de Hooke

/L\ $ La ley de Hook establece que, dentro
o

— .. —,—‘V de ciertos limites, el esfuerzo en un
A, \L P ' material es directamente proporcional

/: = . /1 a la deformacion producida.
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En la mayoria de los casos, la relacion tension-
i B k3 v deformacion en el régimen elastico es lineal, es decir:
T o=F. ¢ (Ley de Hooke)
5

Al =1 = | donde E: mdédulo de Young (Unidades: [Pa])



o Deformacion elastica. Ley de Hooke
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o Ensayo de traccion

a) Metal b) Ceramico, vidrio y condreto
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o Deformacion elastica. Resorte
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o Movimiento Oscilatorio Armonico Simple

Sistema masa-resorte , X(m)

% %ﬂé AX(m) x(t) = Acos (2?“) t




o Movimiento Oscilatorio Armonico Simple

Funcion Posicion x(t) Inicio del movimiento
21 ns =0s : 14
() 1 Ao (_) : El mstante t=0s, ocurre C}}alldo el cuerpo esta en
&A -
2m El instante t=0s, ocurre cuando el cuerpo esta en
x(t) = —A cos (T) t “ AP P

2m El instante t=0s ocurre cuando el cuerpo esta en
x(t) = Asen t e T . g
O™ e wmicia su movimiento hacia arriba.

| _ 2m El mstante t=0s ocurre cuando el cuerpo esta en
x(t) = —Asen|—|t PP P hacia aba;
T O” e micia su movimiento hacia abajo




o Movimiento Oscilatorio Armonico Simple

X Elongacion: separacion del punto de referencia (centro
de masa o centro geometrico de cuerpo. medida a partir
de su posicion con el resorte relajado.

AMm) oo Amplitud: maxima elongacion.
J Periodo: tiempo que tarda en transcurrir un ciclo. es
decir. tiempo que demora el cuerpo cuando comienza el

movimiento en “A”, en volver pasando por “-A”, al
punto “A’.

1 . , . _
[H Z = —] ............... Frecuencia: numero de ciclos que transcurren en 1s.

| . k b ¢<].%
w =2nf = — —] Frecuencia angular: en este caso w = —. Donde “k



o Movimiento Oscilatorio Armonico Simple

x(t) = A cos [(2xf).t] Funcion posicion: elongacion (separacion del punto de
referencia, a partir de la posicion de equilibrio.
x(t) = A.cos wt Funcion posicion
x(t)=A cos[(Z”/T) t ] = A cos (wt) Funcion posicion
dx(t) A .
v(t) =——=A.(—sen wt).w = —A w.sen wt Funcion velocidad
dv(t) » o
a(t) = = A. w (cos wt).w = —A w?. cos wt Funcion aceleracion

a(t) = —w? A. (cos wt) = — w? x(t)



o MOAS: Pendulo Simple

Funcion posicion x(t) = A.cos wt
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