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Unidad 5: Rotaciones
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@ Tipos de movimiento

Traslacion. Se afirma que un movimiento sera de
traslacion si toda linea recta dentro del cuerpo
mantiene la misma direccion durante el movimiento.

Rotacion alrededor de un eje fijo. En este
movimiento, las particulas que forman al cuerpo
rigido se mueven en planos paralelos a lo largo
de circulos centrados sobre el mismo eje fijo

Movimiento alrededor de un punto fijo. El 4
movimiento tridimensional de un cuerpo rigido
unido a un punto fijo O,



o Cinematica de rotaciones

Figura 1a. Masa puntual que gira alrededor del Figura 1b. Cuerpo que gira alrededor del eje de
punto O rotacién 00"



o Sistemas de referencia
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Figura 2a. Sistema de referencia para una masa Figura 2b. Sistema de referencia para un cuerpo
puntual que gira alrededor del punto O que gira alrededor del eje de rotacién OO".



o Cinematica de Rotaciones
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: ‘ El desplazamiento angulary

la “regla de la mano derecha”
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o Unidades angulares: radian

Angulo medido en radianes =
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o Velocidad angular y aceleracion angular
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o Velocidad y aceleracion, media e instantanea




o Movimiento Circular
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Relacion entre magnitudes lineales y angulares
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o Aceleracion central o centripeta

Sea el caso de un cuerpo que se mueve con MCU.
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Sea el caso de un cuerpo
= 2+ 2
£ que se mueve con MCV. =» a,=,a +a



o Segunda ley de Newton (rotacion)

F, =ma,.

F,=mry

r.F, =(mry)r

M =(mr*)y

I= mrn?®+ ma? + ..+ mar\?



o Momento de Inercia

dl = r?.dm =——p I=fr2.dm




o Cantidad de movimiento angular

mv L = Fx(mv)

L=rp p
L=rmyv.sena vV=ar

L=rm.(ar)
L=mraw

L=1w




o Conservacion de la cantidad de movimiento angular

MR, =0 —> AL=0

Z = constante

Ir.wf = I;. w; = constante




Resumen dinamica de traslacion
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o Anexo

Momento de

Cuerpo: Inercia: “m”™ es oy
“R” es el radio la masa del Descripcion del cuerpo

cuerpo

EJE ¢ Dhisco uniforme macizo de

( (" J, radio R y masa m, que rota

-—=- alrededor de su gje
I= Emﬁ'i principal.

¢ (Cilindro macizo de radio R,
CILINDRO DISCO que rota areedor de su gje
e principal y masa m.

i e Varilla de longitud 1, que

! rota alrededor de un gje de
12 rotacion que pasa por su
! centro.

F 3
L J

e Vanlla de longitud 1, que
I = lmF rota alrededor de un eje de
rotacion que pasa por un
! extremo.

&
L J




Momento de

Cuerpo: Inercia: “m” es e el
“R” es el radio la masa del Descripcion del cuerpo
cuerpo
EJE ” e Anillo delgado de radio R.
J e Rueda de bicicleta de radio
""""""""""""""""""""""" I =mR* R.
e (orteza cilindrica de radio
V R.
= % mR? . Esfera maciza de radio

I =—mR?

Cascaron estérico de radio
R.
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